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1. 



Artikel 36 Qbermittelt wird. 9 Deaurtra 9 ten Behorde nach Artikel 35 erstellt wurde und dem Anmelder gemaB 

Dieser BERICHT umfaBt insgesamt 9 Blatter einschlieBlich dieses Deckb.atts 
AuBerdem liegen dem Bericht ANLAGEN bei; diese umfassen 

®TJ nme !T WdtfaS/ntemato " ateS -^^.nsgesamt7 Blatter; dabei handelt es slch urn 

70.16 und Abschnitt 607 der V?rwXSSrs^Xn) * zugestimmt hat <«*>he Regel 

D SlS^SraS ttJl^'SSit 1 H Pu r 4 Und im angegebenen 
mternationalen Anmeldun 9 g In «*S£5fi!^^ 

nur in computerlesbarer Form, wfe im ZusKE toSLrS£^ dle dazu 9 eh ? ri 9 e n Tabellen enthalbenthalten 
802 der Verwaltungsvorschriften) ^ usatzfe,d "etreffend das Sequenzprotokoll angegeben (siehe AbschnKt 



b. □ 



Dieser Bericht enthalt Angaben zu folgenden Punkten: 
S Feld Nr. I 

□ Feld Nr. II 

□ Feld Nr. ... JgnjBj^ eines Gutachtens Ober Neuheit, erfinderische Tatigkeit und gewerbliohe 
Mangelnde Elnheftllchkeit der Erfindung 



Grundlage des Bescheids 
Prioritat 



IS Feld Nr. IV 
El Feld Nr. V 



□ Feld Nr. VI 

□ Feld Nr. VII 
El Feld Nr. VIII 
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Feld Nr. I Grundlage des Berichts 



□ Internationale Recherche (nach Regeln 12.3 und 23 1 b)) 

□ Veroffenthchung der internationalen Anmeldung (nach Regel 12 4) 

□ Internationale voriaufige Prufung (nach Regeln 55.2 und/oder 55 3) 

2 ^t^^S^p^^^^ 



Beschreibung, Seiten 

1,3-11 

2, 2a 

Anspruche, Nr. 
1-19 

Zeichnungen, Blatter 

1/4-4/4 



In der ursprOnglich eingereichten Fassung 

eingegangen am 23.02.2005 mit Schreiben vom 22.02.2005 



eingegangen am 23.02.2005 mit Schreiben vom 22.02.2005 



in der ursprOnglich eingereichten Fassung 



ieq U tnzprlS? nZPr0t0k011 ^^igen Tabel.en - siehe Zusatzfe.d betreffend das 

3. □ Aufgrund der Anderungen sind folgende Unterlagen fortgefallen: 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): 

□ etwaige zum Sequenzprotokoll gehorende Tabellen (genaue Angaben): 

4 ' 2*3^ beigefgten und nachstehend 

?»2 d c r~^ 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): 

□ etwaige zum Sequenzprotokoll gehorende Tabellen (genaue Angaben): 

^erTeT^ o*r -21a diese, ai«t«r mit der BernerKung 
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Feld Nr. IV Mangelnde Einheitlichkeit der Erfindung 

1 " m ^merder: ff0rderUn9 2Ur BnsM ^ der AnsprQche oder zur Zah.ung zusatzlicher GebQhren hat der 

□ die AnsprQche eingeschrankt. 
E3 zusatzliche Gebuhren entrichtet. 

□ zusatzliche Gebuhren unter Widerspruch entrichtet. 

□ weder die AnsprQche eingeschrankt noch zusatzliche Gebuhren entrichtet 

3 " ^nd 6 ^^ AuffaSSUn 9' daB das Erfordernis der Einheitlichkeit der Erfindung nach den Regeln 13.1, 

□ erfOllt ist. 

El aus folgenden Grunden nicht.erfQIlt ist: 
siehe Beiblatt 

4. Daher ist der Bericht fOr die folgenden Teile der internationalen Anmeldung erstellt worden: 
S alle Teile. 

□ die Teile, die sich auf die AnsprQche met folgenden Nummern beziehen: . 



1. Feststellung 
Neuheit (N) 

Erfinderische Tatigkeit (IS) 

Gewerbliche Anwendbarkeit (IA) 



Ja: AnsprQche 1 ,3-1 9 

Nein: AnsprQche 2 

Ja: AnsprQche 1,3-19 

Nein: AnsprQche 2 

Ja: AnsprQche: 1-19 
Nein: AnsprQche: 



2. Unterlagen und Erklarungen (Regel 70.7): 
siehe Beiblatt 
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Feld Nr. VHI Bestimmte Bemerkungen zur internationaten Anmeldung 



Zur Klarheit der Patentanspruche, der Beschreibung und der Zeichnungen oder zu der Fraqe, ob die AnsprGche in 
vollem Umfang durch die Beschreibung gestiitzt werden, ist folgendes zu bemerken: 



siehe Beiblatt 
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Es wird auf das folgende Dokument des internationalen Recherchenberichts verwiesen: 

D1 : US-A-4 384 493 (GRUENBAUM HEINRICH) 24. Mai 1 983 (1 983-05-24) 
D5: US-A-5 763 969 (BUDZYNSKI RICHARD J ET AL) 9. Juni 1 998 (1 998-06-09) 
D6: US-A-5 841 255 (CANADA RONALD G ET AL) 24. November 1998 (1998-1 1- 
24) 

Zu Punkt IV 

Mangelnde Einheitlichkeit der Erfindung 

1 . Die Anspriiche 1 und 2 (eingereicht mit Schreiben vom 22.02.2005) sind voneinander 
unabhangige Anspruche, da keiner dieser Anspruche alle Merkmale eines anderen 
genannten Anspruchs enthalt (siehe Regel 6.4 PCT). 

2. Die unabhangigen Anspruche 1 und 2 erfullen nicht das Erfordernis der 
Einheitlichkeit der Erfindung (Regel 13.1 PCT), wie im folgenden begrundet wird. 

3. Von den Dokumenten des internationalen Recherchenberichts stellt die Druckschrift 
D1 den nachstkommenden verfiigbaren Stand derTechnik dar, namlich einen 
Elektromotor mit einer Antriebswelle 4 und einem Gehause 1 an welchem ein 
Zentrierflansch und/oder ein Befestigungsflansch 3 vorgesehen ist (siehe Figur 1). 
Bei diesem vorbekannten Elektromotor ist ebenfalls vorgesehen, da(3 dem Gehause 
ein Dehnungssensor 8 zugeordnet ist und der eine Dehnungssensor nahe des 
Befestigungsflansches 3 angeordnet ist (siehe Figur 1), wobei der eine 
Dehnungssensor nahe der Befestigungsschraubenlocher des Befestigungsflansches 
angeordnet ist (siehe Figur 1 , Spalte 2, Zeile 54 bis Spalte 3, Zeile 2). 

4. Der Gegenstand des Anspruchs 1 unterscheidet sich von diesem vorbekannten 
Stand der Technik dadurch daB der Dehnungssensor am unveranderten oder nahezu 
unveranderten Gehause des Elektromotors vorgesehen ist. 

5. Die Aufgabe der vorliegenden Anmeldung besteht darin, anzugeben, wie bei einem 
Motor die Erfassung des Drehmoments ermdglicht wird. 
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Keines der Dokumente des Standes der Technik gibt dem Fachmann, wenn er die 
der Anmeldung zugrundeliegende Aufgabe losen will, einen Hinweis oder eine 
Anregung auf das oben genannte Merkmal. Dieses Merkmal wird daher in 
Kombination mit den ubrigen Merkmalen des Anspruchs 1 als erfinderisch 
angesehen. 

6. Der Anspruch 2 unterscheidet sich vom Anspruch 1 dadurch, daB er das oben 
genannte Merkmal nicht enthalt, aber daB der Elektromotor mit einer 
Anzeigeelektronik versehen ist, zum Anzeigen von Betriebsspezifischen Daten und 
daB der Elektromotor mit einer drahtlosen Obermittlungsvorrichtung von 
Zustandsdaten versehen ist. 

Das in Anspruch 1 geloste Problem besteht darin, einen Motor anzugeben, der Mittel 
zum Messen des Drehmoments aufweist. Das Anspruch 2 geloste Problem besteht 
darin, einen Motor anzugeben, der Mittel zum Anzeigen von Daten aufweist. Diese 
zwei Problemstellungen sind voneinander unabhangig und werden mit voneinander 
unterschiedlichen Merkmalen gelost. 

Die Erfordernisse der Einheitlichkeit der Erfindung (Regel 13.1 PCT) ist nicht erfullt, 
da es keine Verbindungen der besonderen technischen Merkmalen zwischen den 
oben angegebenen Anspriichen 1 und 2 gibt (Regel 13.2 PCT). 

Zu Punkt V 

Begriindete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und 
der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser 
Feststellung 

7. Das Dokument D1 beschreibt einen Elektromotor mit einer Abtriebswelle 4 und einem 
Gehause 12 an welchem ein Zentrierflansch und Befestigungsflansch 3 vorgesehen 
ist. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 unterscheidet sich gegeniiber diesem Stand der 
Technik dadurch, daB dem Gehause zumindest ein Dehnungssensor zugeordnet ist 
und der zumindest eine Dehnungssensor nahe des Befestigungsflansches 
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angeordnet ist, wobei der zumindest eine Dehnungssensor am unveranderten oder 
nahezu unveranderten Gehause vorgesehen und der zumindest eine 

Dehnungssensor nahe der Befestigungsschraubenldcher des Befestigungsflansches 
angeordnet ist. 

Bei dem vorbekannten Motor ist kein Dehnungssensor sondern eine Kraftmesszelle 
parallel zur Motorachse angeordnet. Damit diese Kraftmesszelle funktioniert ist der 
Aufbau des Motors besonders gestaltet, d. h. der Motor ist insgesamt an den 
Befestigungssflansch drehbar gelagert. Im Gegensatz dazu ist beim 
Anmeldungsgegenstand gemaB Anspruch 1 der Dehnungssensor an den ohne 
besondere Vorkehrungen ausgestattete Motor angeordnet. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 wird somit als neu und erfinderisch angesehen. 
Die Erfordernisse der Artikel 33(2) und 33(3) PCT sind erfullt. 

8. UNABHANGIGER ANSPRUCH 2 

Die vorliegende Anmeldung erfullt nicht die Erfordernisse des Artikels 33(1) PCT, weil 
der Gegenstand des unabhangigen Anspruchs 2 im Sinne von Artikel 33(2) PCT* 
nicht neu und nicht erfinderisch ist. 

Das Dokument D5 beschreibt einen Elektromotor mit einer Abtriebswelle 4 und einem 
Gehause 12 an welchem ein Zentrierflansch und Befestigungsflansch vorgesehen ist 
(siehe Figur 1). 

Aus dem Dokument D5 ist ebenfalls bekannt, daB dem Gehause eine 
Anzeigeelektronik zugeordnet ist (siehe Figur 1 , Steuerkasten 20), wobei die 
Anzeigeelektronik mit einem Sensor, der dem Antrieb zugeordnet ist, in Verbindung 
steht und in der Anzeigeelektronik antriebspezifische Zustandsparameter und 
Grenzwerte anzeigbar und ablesbar sind (siehe D5, Spalte 4, Zeilen 23 bis 39) 

Der Gegenstand des Anspruchs 2 gibt des weiteren an, daB die in der 
Anzeigeelektronik generierten Zustandsdaten an eine externe Auswerteeinrichtung 
zusatzlich ubermittelbarsind. Damit wird lediglich die Art der Daten spezifiziert. Das 
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heiBt, daB diese Daten so sein sollen, daB sie iibertragbar sind. Dies ist aber eine 
Eigenschaft, die fur die in dem Anzeigedisplay dargestellten Daten der Vorrichtung 
nach Dokuments D5, ebenfalls erfullt ist. Der Wortlaut dieses Merkmals spezifiziert 
also nicht das Vorhandensein einer Vorrichtung zum Senden von Daten, sondern 
lediglich die Art der Daten. 

Der Gegenstand des Anspruchs 2 ist somit nicht neu. Die Erfordernisse des Artikels 
33(2) PCT sind somit nicht erfullt. 

Auch wenn der Wortlaut des Anspruchs 2 angeben wurde, daB eine 
Sendevorrichtung fur Daten in dem Elektromotor vorgesehen ist, konnte eine 
derartige Kombination der Merkmale des Anspruchs 2 aber nicht als erfinderisch 
angesehen werden. Aus dem Dokument D6 ist eine Vorrichtung bekannt, bei der 
Motoren uber eine drahtlose Datenverbindung an ein zentrales 
Datenverarbeitungssystem verbunden werden (siehe Spalte 2, Zeilen 46 bis 59). Ein 
Fachmann kann ohne weiteres so ein Ubertragungssystem in einen Motor nach D5 
ubertragen, weil es lediglich darum geht, die Angezeigten Daten zu ubermitteln, ohne 
daB die aus dem Dokumenten D5 und D6 bekannten Merkmale in besonderer Art 
zusammenwirken. Es handelt sich hierbei lediglich urn eine Aggregation von 
bekannten Merkmalen. Die Erfordernisse des Artikels 33(3) PCT ware somit auch in 
Bezug auf den unabhangigen Anspruch 2 nicht erfullt. 

9. ABHANGIGE ANSPRUCHE 3-19 

Die Anspruche 3-19 sind vom Anspruch 1 abhangig und erfullen damit ebenfalls die 
Erfordernisse des PCT in bezug auf Neuheit und erfinderische Tatigkeit. 

Zu Punlct VIII 

Bestimmte Bemerkungen zur internationalen Anmeldung 

10. Anspruch 1 ist nicht klar, wegen der Definition des Gehauses, das unverandert oder 
nahezu unverandert sein soil. GemaB Artikel 6 PCT mussen die Anspruche klar sein 
damit erkennbar ist, was unterschutz gestellt wird. Hier stellt sich also das Problem 
erkennen zu konnen, was ein unverandertes oder nahezu unverandertes Gehause 
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sein soil. 



Formblatt PCT/Belblatt/409 (Blatt5) (EPA-Januar 2004) 



zamss&stmsB&asmfr -pax *4« 7733 2678 vRmtai mmwm epa 



20 



25 



30 



-2- 



Da eine Bestimmbarkeit der Lebensdauer sowie. der 
Einsetzbarkeit und Belastbarkeit des Blektromotors und/oder 
Getriebes oftraals nicht bekannt ist, lasst sich auch keinen 
Einflusa nehmen auf eine Ersatzteil-Lagerhaltung, so dass 
vieie Eraatzteile vorratig gehalfcen werden mussen, 
wiederum unerwunschte Vorrats-Lagerhaltekosten veruraacht. 



was 



Die US 4,384,493 offenbart einen Elekt-romotor. welcher 
10 einen Zentrierf lansch aufweist, wobei ein Gehluse des 
Elaktromotors rotativ gegenuber dem Zentrierf lansch uber 
mehrere Lagerelemente entkoppelt ist. Zwischen dem Gehause 
und dem Zentrierf lansch. ist eine Kraftmesazelle angeordnet. 

15 Die us 5,763,969 offenbart ein Anzeigendisplay eines 
Elektromotors sura Antreiben eines Fliigelrades zur 
Beluftung, wobei das Anzeigedisplay eine Drehzahlanzeige 
aufweist, urn die einzelnen Drehzahlen pro Minute 
anzuzeigen . 



Die US 6,066,907 beschreibt einen Elektromotor mit einer 
Antriebswelle und einem Gehause, an welchem ein 
Zantrier flans eh vorgesehen ist. 



Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die 
vorgenannten Nachteile zu beseitigen, und ein Elektromotor 
und/oder Getriebe zu schaffen, mit welchem eine 
Funktionsuberwachung, was bspw. Krafts. Momente, 
Temperatur, Dichtheit, Wartungsinteryalle etc. bei 
bestimmten Belastungen bzw. Einsatzen .ermSglicht. Zudem 
Boll eine schnellere und zuverlassigere Montage und Wartung 
bei hoherer Verfugbarkeit und Produktivitat und langcrcr 
Einsetzbarkeit moglich sein. Perner soil eine Reduzierung 
der Ersatzteil-Lagerhaltung moglich sein. Pemer soil ein 
35 Nachweis von Benutzungsf ehlern ebenfalls moglich sein. 
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Zur to sung dieser Aufgabe fuhren die Merkmale der 
Patentanspruche 1 und 2. 

5 Bei der vorliegenden Erfindung hat sich ale besonders 
vorteilhaft erwiessn, dem Gehause eines. Elektromotors 
und/oder Getriebes zumindest ein Dehnungssensor, 
vorzugsweise als Dehnmessstreif en zuzuordnen. Als bevorzugt 
hat sich erwiesen, den Dehnungssensor nahe eines 
10 ZentrierflanBches im zylindrischen Teil des Gehauses 
vorzusehen bzw. zuzuordnen. Bevorzugt werden mehrere radial 
urn den Urafang verteilte Dehnungssensor en vorgesehen, die 
Aufschluss geben uber die tatsachlichen, wirkenden Krafte 
und Drehmomente . 

15 
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Patentanspruche 



5 1. Elektromotor und/oder Getriebe mit einer Antriebs- und 
einer Abtriebswelle (3, 4) und einera. Gehause (l) an 
welahem ein Zentrierf lanech (5). und/oder ein- 
Bef estigungsf lansch (6) vorgesehen 1st, 

10 dadurch gekennzeichnet , 

dass dem Gehause (1) zumindeat ein Dehnungssensor (9) 
zugeordnet 1st und der sumindest eine Dehnungsseneor (9) 
nahe des BefeBtigungsflansch.es (6) angeordnet ist, wobei 
15 der zumindest eine Dehnungaaensor (9) am unveranderten oder 
nahezu unveranderten Gehause (l) vorgesehen und der 
zumindest eine Dehnungssensor (9) nahe der 
Befestigungsschraubenlocher (8) des Bef estigungsf lansches 
(6) angeordnet ist. 

20 

2. Elektromotor und/oder Getriebe mit einer Antriebs- und 
einer Abtriebswelle (3, 4) und einem Gehause (1) an walchem 
ein Zentrierf lansch (5) und/oder ein Bef estigungsf lansch 
(6) vorgesehen ist, dadurch gekennzeichnet dass dem Gehause 
25 (l) zumindest eine Anzeigeelektronik (11) , insbesondere ein 
Anzeigedis'play (12) • zugeordnet ist, wobei die 
Anzeigeelektronik (11) mit zumindest einem Sensor (13) , 
Dehnungssensor (9), Kraftsensor, ■ Temperatursensor, 
Inkrementalsensor, od. dgl . , die dem Getriebe oder den' 
Getriebeelementen zugeordnet sind, in Verbindung stent und 
in der Anzeigeelektronik (n) , insbesondere am 
Anzeigedi splay (12 ) getriebespezif ische auch zulassige 
Zustandsparameter und Grenzwerte, wie Kraft, Temperatur, 
Lebensdauer, Anzahl der Umdrehungen optisch anzeigbar und 
35 • ablesbar sind, wobei die in der Anzeigeelektronik (11) , 
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insbesondere im Anzeigedisplay (12) generierten 
Zustandsdaten, ggf. drahtlos an eine externe 
Auswerteeinrichtung (10) zusixzlich ubermictelbar sind. " 

5 3. Elektromotor und/oder Getriebe hach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch 'gekennzeichnet, dass. der Zentrierf lansch (5) 
zumindest eine radial umlaufende Nut (16) aufweist, in 
welcher zumindest ein Dampf ungeelement (14) eingesetzt ist. 

10 4 . Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigetens einem der 
Anspruche l bis 3, dadurch gekennzeichnet, * dass der 
zumindest eine Dehnungasensor (9) nahe an den zylindrischen 
Gehauseteilen, nahe des Befestigungsf lanaches (s) 
vargesehen ist . 



15 



20 



30 



5 . Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem der 
Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass der 
zumindeet sine DehnungsBeneor (9) im zylindrischen Bereich 
des Befestigungsflansches (6) angeordnet ist. 



S. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem der 
Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass mehrere 
Dehnungssensoren (9) radial verteilt um das Gehause (1) , 
insbesondere um den Bef estigungsf lanach (6) im Bereich des 
25 zylindrischen Gehauses (l) , dem Zentrierflansch (5) 
gegenuberliegend, angeordnet sind. 

7. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem der 
Anspruche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass der 
zumindest eine Dehnungssensor (9) in etwa mittig zwischen 
zwei benachbarten Eckbereichen (7) zweicr 

nebeneinanderliegender Anordnungen von Befestigungs- 
schraubenlochern (8) unterhalb des Zentrierf lansches (5) am 
zylindrischen Gehause (l) nahe diesem angeordnet ist. 



35 
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S. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem der 
Anspruche l bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass ein 
Befestigungsflansch (S) uber einen radialen Einstich (18) 
zu einer Mantelflache (20) des Gehauses (1) koaxial 
zumindest teilweise oder vollstandig beabstandet ist . 

9. Elektromotor und/oder Getriebe nach Anspruch ■ 8, 
dadurch gekennzeich.net, dass der Befestigungsflansch (S) im 
Bereich dee Einetiches (18) zumindest eine Engstelle (19), 
insbesondere eine zumindest teilweise oder vollstandig 
radial umlaufende Engstelle (19) 2U r Aufnahme zumindest 
eines Dehnungssensors (9) aufweist. 

10. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem 
der Anspruche- 8 oder 9,- -dadurch gekennzeichnet, dass der 
Befestigungsflansch (S) zumindest teilweise umlaufend aus 
dem Gehause (1) selbst gebildet ist oder diesem zugeordnet 
ist, wobei zwischen der Mantelflache . (20) und dem 
Befestigungsflansch (6) zumindest ein Einstich (is) oder 
Spalt zur Bildung zumindest einer Engstelle (19) vorgesehen 
ist . 

11. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem 
der Anspruche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass der 
zumindest eine Dehnungs sensor (9) als Dehnungsmessstreif en 
ausgeblldet iat und mit einer Auswerteeinheit (10) und/oder 
einer Anzeigeelektronik (11) in Verbindung steht. 

12. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem 
der Anspruche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass mit 
dem zumindest einen Dehnungssensor (9) eine Kraft und/oder 
ein Drehmoraent, inBbesondere radiale Krafte ermittelbar 
sind und bei uberschreiten eines wahlbaren, vorgegebenen 
Grenzwertes ein ■ Alarmsignal oder ein Abschaltsignal 
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generierbar und in der Anzeigeelektronik (11) darstellbar 
' ist, 

13. Elektromotor und/oder Getriebe nach Anspruch 12 , 
5 dadurch gekennzeichnet, dass die in dem zumindest einen 

behnungssensor (9) ermittelten Signale zur Bestimmung des 
Zustandes, insbesondere des Betriebszustandes des Getriebes 
uber die Zeit auf gezeichnet , in der Auswerteeinheit (10) 
abgespeichert und ggf. in der Anzeigeelektronik (11) 
10 hinterlegt / anzeigbar oder abrufbar sind. 

14. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem 
der Anspruche 2 bis 13 , dadurch gekennzeichnet, dass die 
zumindest sine Anzeigeelektronik (11) einem Sockelf lansch 

15 C2) des Gehauses (l) zugeordnet ist. 

15. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem 
der Ansprtiche 2 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass die 
getriebespezif ischen Zustandsdaten, wie Kraft, Temperatur, 

20 Laufzeit, Anzahl der Umdrehungen etc. uber das manuell 
bedienbare Anzeigendisplay (12) aufrufbar und ablesbar 
sind. 

IS, Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem 
25 der Anspruche 3 bie 15, dadurch gekennzeichnet; dass das 
Dampfungselement (14) , welches in die radial umlaufende Nut 
eingesetzt ist, als elastisch verf ornibares Gummielement 
ausgebildet ist. 

30 17. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem 
der Anspruche 3 bis IS, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Dampfungselement (14) als O-Ring (17) ausgebildet ist. 

IB. Elektromotor und/oder Getriebe nach wenigstens einem 
35 der Anspriiche 3 bis 17, dadurch gekennzeichnet, dass eine 
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Mehrzahl yon parallel zueinander beabstandeten, umlaufenden 
Nuten (16)- im Zentrierf lansch (5) Z um Einsetzen einer 
Mehrzahl von. Dairapfungaelementen (14) vorgesehen ist. 

5 19. Elektromator und/oder Getriebe nach wenigatena einem 
der Ansprdche 3 bis 18, dadurch gekennzeichnet , dass das 
zumlndest eine Damp fungs element (14) eina Mantelflache des 
Zentrierflansches (5) nach auasen fiberragt. 

10 
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